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) Plattenspeicherantrieb 

Plattenspeicherantrieb mit einem kollektorlosen An- 
triebsmotor (10), der einen mit einer Wicklung versehenen 
Stator und eInen den Stator unter Bildung eines Luftspalts 
(17) koaxial umgreffenden Auftenrotor (22) mit einem per- 
manentmagnetischen Rotormagneten (16) atifweist. Eine mrt 
dam Rotormagneten (16) drehfest verbundene Nabe (32) ist 
mit einem nattentragerabschnitt (31) versehen, der zwecks 
Aufhahme mindeatens einer in einem Reinraum (48) ange- 
ordnaten Speicherplatte (34) durch eine IViitteloffnung (35) 
der Speicherplatte (34) hindurchsteckbar ist. Die Statorwick- 
lung und der Rotormagnet (16) sind mindestens zur Halfte 
ihrer axialen Linge innerhalb das von dam Pfattentragerab- 
schnitt (31) umschlossenen Raumes untergabracht. Der Ro- 
tor und die Nabe sind uber eine Lageranordnung auf einer 
feststehenden Welle drehbar gelagert. Der innenraum (46) 
des Motors ist gagenuber dam Reinraum (48) abgedtchtet. 
Am offenen Ende der Rotorglocke ist ein scheibenartiges 
Ringteil (6) konzentrisch eingepaBt 
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Patentansprudie 

1. Plattenspeicheranlridb mit einem koH^toriosen 
Airtriebsmotor, der dassa mh einer ^ddimg ver- 
sdi^en Stator und emm den Stator s adung 5 
eines im wesentlichen z^drischen Dtftepahs ko- 
axial nmgrdfenden AuBenrotor mit einem perma- 
nraitmagnetisdien Rotonnagneten aafwdst, sowie 
mit dner mit dem Rotonnagneten drehf est verbim- 
denen Nabe, die mit einem PlattmtrageralKclmitt lo 
versefaen vst, der zwecfe Aufnahme miiKiestois d- 
nerm dnem Reinraum angeordnetoi Spewiierplat- 

te dindi eine Mhteldffiiiingder Speidierplatte hin- 
diirdistedd>ar ist, wobd die Statorwiddnng imd 
der danut znsanmieiiwiikende Motormagnet min- is 
destens zur HSlfte, voizugswdse zu mindestens 
zwd Drittel ihrer axialen LSngsabmessmig inner- 
halb des von don Plattmtragerabsdmitt der Nabe 
mnschlossenra Raumes untergebradit sind, der 
Rotor raid die Nabe Qba: erne Lagcranordnungauf 20 
dner feststehenden Welle drehbar gelagert mid mit 
einer Steueranordnmig verbunden sind, die mit ei- 
ner stationaren Drehstelhmgssensoranordnraig zu- 
sammffliwirkt, wobei der Innenraum des Motors 
gegenflber dem Refnranm abgediditet is^ dadurch 25 
gekennzdclm^ daS am offenen Ende (2) der Ro- 
toi^odce (1) zwisdioi doren Innoiumfang (3) mid 
d«n AuBenlaufring (4) des unteren Lageis (49) dn 
sdidbenartiges Ringtdl (5, 47, 70) hodigaiau ton- 
zentrisdieing^aBtist 30 

2. PlattcnspddiCTantrieb nadi Ansprudi 1, dadurdi 
gekennzeidme^ daB die I>rehsteIlmigssensoran- 
ordnung magnetfddempendliche Drdistellungs- 
sensoren (56, 57, 58) anfwdst, die von auf dem 
Ringtdl 47, 70) angeordneten Oder mit ihm ro- 35 
tierenden Pennanentmagnetpolen (19, 20) ange- 
steuertwerden. 

3l Plattenspddiaantrieb nadi Ansprudi 1 oder 2, 
dadurdi gekennzddmet, dafi die Drehstdlungssen- 
soranoidnm^g(5^57,58) auf dner Ldterplatte(55) 40 
gegeiiuberdem]^ngtd!(6)sitzt 
4. PlattenspeidiOTntrieb nadi Ansprudi 3, dadurdi 
gdcennzeidmet. daB die Ldt^latte (55) zusStzlidi 
(fie Kommutierungsddctronik trSgt 
5l Plattenspddierantrieb nadi Ansprudi 3 oder 4, 45 
dadurdi gdcennzeidmet, daB die Ldterplatte (55) 
von dnem an der stehenden Welle (13) bef estigten 
Flansdi(54) abgestOtztist 
a Plattenspddierantrieb nadi dnem der vorherge- 
henden AnsprOdie, dadurdi gekamzddmet. daB 50 
der Innenstator (11) mit sdnem Statorbledipaket 
(12) fest auf der stehenden Welle (13) vorzugswdse 
tonstanten Durdunessers dtzt und axial bdder- 
seits des Statore (11) je dn WStdagra- (39. 49) mit 
sdnem Laufting auf dieser Wdle festatzt wobei 55 
das eine (obere) Lager (39) im Berddi der Stim- 
wand (38) des glodcenartigen AuBenrotorgehSuses 
(1) und das andere (untere) Lager (49) im Bereidi 
des offenen Endes (2) der Rotorg^odce sitzt 

7. Plattenspddierantrieb nadi dn^ der vortierge- 60 
henden AnsprQdie» dadurdi gekennzddmet, daB 
die Steueranordnung, vorzugsweise in Form einer 
Steuermagnetanordnung (52), an der AuBeaisdte 
eines den Innenraum (46) des Motors absdilieBen- 
den, vorzugswdse zusatzlidi als Lageriaansch die- gs 
nenden, Motordedcds (47. 70) angebradit ist 

8. Plattenspeidierantrieb nadi einem der Ansprfi- 
diel bfe 4, dadurdi gekennzddmet daB die 



Steueranordnung, vorzugsweise in Form dner 
SteuOTuagnetanordnung (52^ an dnem von dem 
Kattentrigerabsdmitt (31) in Abstand liegaiden, 
auBerbalb des abgediditeten Motorinnenraumes 
(46) befindlidien Teil (33) der Nabe (32^ ange- 

toditist J, A ^ 

9. Plattenspddierantrieb nadi dnrai der AnsprO- 
die6 bis 8, dadurdi gekennzddmet, daB der 
Flansdi (54) axial geriditete VorsprOnge (95) auf- 
weist, die unter Distanzspid in das Ringtdl (47) so 
dntaudien, daB zylindrisdie und radiale ebene 
Spalte (97) vom Flansdi (54) und dem Ringtdl (47) 
mit so kldnen Abstandwi gebfldet warden, daB sie 
als Labjrrinthdiditung wirken. 

10. Plattenspeidierantrieb nadi Ansprudi 9, da- 
durch gekennzddmet, daB die VorsprOnge (»S) 
rediteddormig proGIiert and (bd LSngssdmitt 
durdidieAdise). 

IL Plattenspeicfaerantrieb nadi dnem d^ vorher- 
gdienden A^rO d i e , dari nr di ge k en n z ddm et daB 
das dnen Tdl d» L^eranordnung tragende Ring- 
tdl (6, 47, 70) als vorzugsweise mit dem Flansch in 
Axialriditung mindestens nihwungswdsc ausge- 
riditeter Ring (53, 74) oder Dedcd (6, 47, 70) m das 
als Nabe (32, ») ausgebildete AuBenrotorgchSuse 
(l)ciiigesetztist 

IZ Plattenspddierantrieb mit einem kollektorio- 
sen Antriebsmotor, der dnen mit dner Wickhmg 
verseheneu Stator und einen den Stator unter Bil- 
dung dnes im wesendidien z^drisdicai Luft- 
spalts koaxial umgreif enden AuBenrotor mit einem 
permanentmagnetisdien Motormagneten aufweist 
sowie mit einer mh dem Motormagneten drehf est 
verbundenen Nabe, die mit dnem Plattentragerab- 
sdinitt versehen ist, der zwedcs Aufnahme minde- 
stais dner in dnem Rdnraum angeordneten Spd- 
dierplatte durdi eine MittdSffnung der Speicher- 
platte hindurdistedd>ar ist wobd die Statorwidc- 
lung und der damit zusammenwirkende Motorma- 
gnet mindestens zur Haifte, vorzugswdse zu min- 
destens zwd Drittd ihrer axialrai Lfingsabmessung 
innerhalb des von dem Plattentragerabsdmrtt d^ 
Nabe umsddossenMi Raumes untergebradit and, 
und der Rotor und die Nabe iiber mindestens dn 
Lager auf dner feststehenden Wdle drehbar gela- 
gert sind, dadurdi gekennzddmet. daB axial Qber 
dem oberen Lager (39) und axial unter dem unteren 
Lager (49) magnetisdie FlQssigkdtscMchtungen 
und/oder Labyrinthdichtungen (75) vorgesdim 

sind. . 

13. Plattenspek^erantrieb nadi Ansprudi 1% da- 
durdi gekennzddmet, daB axial fiber den unter dsn 
IMditungen (40, 50, 75) die feststehende Welle (13, 
45) einspannfihig axial vorragt 

14. PlattenspeidiCTantrieb nadi Ansprudi 12 oder 
13, dadurdi gekennzddmet, daB die Labyrinthdidi- 
tungen (75) von mindestens einem Ring (65) mit 
L-fermigem Quersdinitt mit dessen radial inneren 
kurzen Sdienkd, auf der stehenden Welle (13, 45, 
450aufgesetzt,gebikletist 

15. Plattenspddierantrieb nadi einem der vorher- 
gehenden Ansprudi^ insbesond^ nadi Astr 
sprudi 14, dadurdi gekennzddmet, daB dn Ring 
(75*) mit Lrfdnnigem Quersdmitt mit dessm kur- 
zem Sdienkd im Bereidi des AuBenlaufringes min- 
destens dnes Lagers (39, 49), axial auBen vorgese- 
hen ist und mit diesem rotierend, mit sdnem langen 
Sdienkd sidi bis auf dnen BerOhrabstand radial 
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^mien zur feststehenden Welle (13, 45) hin Teilen der Nabe einstflckig verbunden sein oder Tefl 

jVDtJZ^ 1. . • u ... Motorinnenraum verschlieBenden Deckels 

16. Plattenspetcherantneb nach Anspruch 14 oder seia 

^H^S'^'^'lf f Entsprechend einer abgewandelten LSsung der Erfin- 

?^fj^7j!^' ^^^.^^!!!^ '^n-,T^^ 5 dung ist bd einem Plattenspeicherantrieb mit den 

ges (650 der axial innenliegt. zur Bildung einer La- Merkmalen des Oberbegriffs d« Ansoruchs 12 minde 

rotierencto) L-Ring (750 mdghchst umgnffen wird. gerstQtzring aus dem abgedichteten Innenraum des Mo- 
so daB sich vor aUem em ebener radial groBer U- tors herausgefflhrt Dadurch entfaSeSDlShnineen 
bynnthspaJtzwcchendenSchenkelnbiWet ,o der WicklungsanschlQsse in der Sl^SS 

„^u„:k..„ ^'^ Verbindung mit de vorstehend geschil- 

neschreibung derten ersten LSsung anwenden. Es ist aber auch mdg- 

deS^o^b"'^rrf"*"rr^ii!r^^^ f^li^SSa^rjKiat'at 

QK AiBpruciBiz ^ . ^ ^. ^ . ^ und deren Anschlflsse glelchfalls Ober den Ueerstfltz- 

o^?s iQ ^" ""8 auszufOhren. Im einen wie im imderen Fdl?SS. 

dTn?J 7 ui/«Snr ^"»«*™°8S'°™'^" stehende WeUe v6llig frei von DurchfOhSTgenT? 

SiT^iJi lii « halten werden. Sie bleibt infolgedessen ungesdwacht 

wSSh^.!.^ PIattenspe«Aenu.tneben mit stehender „ und erfordert auch keine zusStzMche BearSfSg 

weue Dcreitet Die Lageretfltzring kann vorgefertigt und n^t Aus- 

-\ J- u u ^ ..... nehmungen versehen sein. durch welche die betreffm. 

Ltl,^^^ Genau.gke.t (mcht wiederholbarer den Anschlflsse hindurdhgefflhrt weS^ D^^Sj" 

Schkg usw. ^tremgeruig^ s«lt^ ^ ^ber auch in situ urn die beSffSSi 

b) die intensive Abdichtung zum Reinraum hin in 25 Anschlflsse herumgespritzt weidea 

SHeSnreis Ausmhnmgsbeispiele der Erfindung sind 

c; aem MersteUpreis nachstehend anhand der Zeichnungen niher erlftutert 

Eszeigt 

n^r*Si,^H..«» i:»« a:^a t u ^ . eben Plattenspeicheran- 

Der ErfmdkmghegtdieAufgabezugninde,emenmit 30 trieb nach der Erfmdungentlang der Liniel-I der 
stehender WeUe versehenen Plattenspeicheraiitrieb (ohneNabel i^e 1 1 aer i-ig. 2 

derartweiterzubilde^da8«UeseAufgabeinihrw Fig.2einenSchnittentlangderLbieII-IIderFlE 1 

^> '™* «^ ») »>) und c) gut Rg. 3-6 Schnitte entsplShend Rg. 2 fOr weiS ab- 

graosiwira. ... ^ gewandelte AusfOhrungsformen des PlattensDek:heran- 

Die^AufgabewirdmitdenMittelndernebengeonl- 35 triebs mit extern ange^eter dSbSSSSIS 

netenAnsprOche 1.12 for sich. evtL auch mit denen der ordnunt "rensieuungssensoran- 
zusammengefaBtra Ansprflche 1 12gel6st Rg. 7 einen Schnitt dureh einen Platienspeicheran- 

D^e Unteransprflche zeigen Weiterbildungen der Er- trieb mit intern angeontoeter DreteSSSSS- 

wTn^i r. I.. 11 J . oi^ung und AnschhiBdurchfOhrung fiber einen Lager- 

Wenn die Drehstellungssensoranonfaiung mehrere «> stOtzring ™"iBcr 

SSo^nSr"" *°™8»weise magnetfeldemp. Fig.8dnenTeilschnitttonKchHg.3fareine Ausfflh- 
Srtpl.f. • ^""^"^ ^ ™^ angeonlnete; DrehsteDungSen- 
yorteiMft von emem gemeinsamen FormstOck gehal- soranoninung und DurdifOhrung der WicklmSan- 
ten. be. dem es sich msbesondere urn ein Kunststoff- schlflsse fiber einen LagerstOtak^ w.cuungsan 

SSS.relll'Sn^.^'^'f Fonnstflck ist 45 Rg.9 eine weitergebildete Ausgestaltung ihnlich 
zur Maiterung ernes emzelnenDrehsteOungssensors aus Rg. 2und o e 

SIm^ "p^' ^y^<^ Die erfindungsgemaSe Rg. 10 ein weiteres AusfOhrungsbeispiel gemiB der 
Ausbildung des Formstflcks zur Aufnahme mehrerer Erfindung 6»>^ispiei gemao aer 

DrdisteDungssensoren sorgt auf einfache Weise fttr eine Der in Rg. 1 und 2 insgesamt mit 10 bezeichnete kol- 

^'^^^^^^'^^^''^^^^^^rSer^soT^n. 50 lektorlose Mtriebsmotof S S« S^St^ 

Die Drehstellungssensoranortinung kana gegebe- nem Statorblechpaket 12 auf. Das StatorbkchpS ?2 

nenfaUs zusammen mit emer Kommutierungselektronik ist radialsymmetrisch mit BezugTuf SSS^Se" 

JS^.**' Ausf Ohnmg auf einer Leiterplatte achse 13 und b^K ^0^1^54^^^ 

atzen. Diese Leiterplatte kann auf einem stehenden UF. die in der Draufsicht gemifi Rg. 1 to wesenXhen 

Flansch abgestfltzt sein. der seinerseits mit der Welle 55 T-f6nnig gestaltet und in eSSfeS^^ Wnkfl 

verbunden »t und durch den die Anschhiflldtungen der abst^vJn 60- i^e^SneT^d^Se f toes^S^ 

^eUungssensoranordnung hindunAgefOhrt sein pakets kann beis^elsweise S^?i^SS. 

ni*«».^.««..s...:.c c voigesehen sein. Polschuhe 15>4 bis ISFbestimmen zu- 

Die vorzuj^eise m Form einer Steuermagnetanoiti- sammen mit einem permanentmagnetischen Rotorma- 

SZ^rSnf f'^"™''^""^! ^ T ^'^^ «> Snetenieeinenimw'LntlicCXShenLS^ 
Bens«te ernes den Imienraumdes Motors abscUieBen- 17.DerRotormagnetl6istinderinRg. 1 ajSieuStoi 
^^i^rJ^*!'?'''''^?^'^™?* vorzugsweise Weise in Umfan^chtung vieri^^JSSSdS 

S2?nlS^*K'"*^'^^"'-?'^^^f"^'^°"^""S cLkerweistvierAbschniSelMbislftDaSMS 
^„^1 ItL ^T" ^t"^ Plattentragerab- dem Luftspalt 17 zugewendeten tanenseited™ riSfJ^ 

^inAbstandbegenden, auBerhalbdesabgedichte. 65 migen Rotonnagnelin 16 befinden S 
ten Motonnnenraums befindlichen Teil der Nabe an- Fofee zwei mag^etische NoS^l? mid ^^aSf 
brmgen. Em der Auflage der Speicherplatte oder Spei- tis^e S0dpole».^p5e iKlS,^ iTS^ 
cherplatten dienender Ftensch kam, mit den ten AusffihLgsbeispid Si BreiS^nl^^ 
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baden zusananen einen AoBoirotor 22. Bex R^^r ^"^T^S^Kbsigkeitsdidrtung 53. die einen der 

ring bzw. Magnet«ginmte and aj^S^SSenStirnseitenriteinerRingnutSlv^^ 

stoffineinemsynthetisdieBBiiidemrt^^ radial auBeoBegende Wand ein Steuenna- 

aos Hartfemt und dastamf^M^i^'^''^ ffiJ^aSDerSt^agnetring52 weistent- 
MagnetwrakstoffoderSamanumtobalt 

sechs Statonmten 2iA bis 23i? In diee J^j^ ggj^^^jt^^echselnder Radialmagneasieru^ 

dreisWngigeStatonwcklungemgd^Iederdwc^ rfll^ilmdHlniicnseite 

Stran^S^tdabeizweil20«rgesehnteSpiiIai24.»; ^d^toM^MinUmfangsrichtungausgeri^ 

2S^iiiid2^29t vondenenjede jeweils umemender ™',°^*^^^5Xn^^ 

iStorpole^bisl4Fherun.gewid.attistE^^ 25 ^^^J^nSfiSe der Welle 45 ist ein 

inReihe geschaltetenSpulen jedes Stranges liepn, wie .^X^MaufeesetztOberdiesenF^^ 

liber. Die Spulen and TOizogwaa b^^S^S Sh^jTb^^eise einer den Reinranm 48 be- 
Wie die schematische Daistellimg der BIfr 1 otomm ^ST^er dergleichen. verbunden wer- 

laBt.wiidiedeOberlappungrwi«heBdenSp«^^ 30 ^^'>^„^t^S.erdemMotordecke!47 
29 vennieden. Es werd^ auf ^f^^J^^^l JSS^dSsfeS eine Leiterplatte Si A«f to 
laiizeWickelk6pfe30(Flg.2)erfiatoHLD«Nttte»^ SSSSd^ DrehstellungssensorenS^. 

bis 23Flassen rich bd <fi^Au^^^^K SSStot Si^en es sidi Im dargesteUte^AnsfOh- 

widdungen bervonagend fifflen. Vera^te* me J^,^^^^tdeiiiSteuennagnetnngS2zu«in- 
Nut5ffiiungenrindinanerRegelDiditnott(rmli& 35 '™^?S^XMametfeIdsensoren,bdspieIswd» 

Auf darMBenlSufertopf 21 ist eine m FigA mcht "^™^^?SSMaietdioden oder 

dargestente, Mt dnem zyfindrischea Pbtt^ l^^^^^'Zib^^nsoreaSe,^ 

sdmitt 31 versdiene, vorzogsweise aus LeiditoetoH. g^^P^^^ditungimtBezugauf aeSpiilen24 

insbesondere Ahmnniuin oder dner Alimmminilegie- So posMoniertddJ die Anderungen 

rung, bestdiende Nabe 32 a«fe«««-^"Pi^^ « 5er1SSSnKdSNulW«rf>^ 
aStosdinnnpfLAiifdenPtottentrageni^tott31w^^ wesentDdicn zusaimnenli^ 

md«re Spdd«platten 34. vo.^^ SS^^ Ki^SSdrten Ausfflhrungsform 
se magnetisdie oder optisd« F«^?f*%^S.^ SflSgH^Sirdi errddil. dafl die Drdurtdhn^s- 
gesetel. wobd der P«atte°^t^'^'=b'^f' „ ISoren^ die Mitte der Offaungen der 

herlcSininlidie MittdSffnung 35 der SpeiAeiphrtteB 45 ^!^^23Ate SFum 15'^ versetzt rind. Die 
hindnnAgrdft. Die in Eg. 2 unterste Speichcrplatte Sfttomutm HAb^^u^ 

^^^^rmi.^v^i^r^r>PS^ SS^SS S SmJswdse dnem Knnst- 
33 der Nabe 32 auf. Die Speidierpbittrai 34 ^ees fOr dnzdne Senso- 

S^flberzwedcent5prediendeAbstandshalter36ni '^f^^'^'^^i^f^^lS^t ist Durdi die 
gegensdtigeaAxialabstand gd^^ » ^^^^^^^^ FonnstiUto 59 ds 

ridit daigestdhen. an ridi bdonnten 5«?»^o^; ^S^STdie DrdJSungssensoien kann deren ge- 
tnngndtBezugaufdieNabe32ltetgete^s«^^ l^^Z^'^r^^^'^f^s^besoiuiers 
iBPifr2veransdHuiKditenAiisfQhrungsformbefeden ^^Xff^Ln^erden.DieSensoren56bis58sitzen 
ricEtoStatorllnAS^lechpakemin^^ ffiSA,^.^^^^ in die Ringnut 51 hinem- 

wii^ung (Spulen 24 Ins 29) sowie der Rotonna^et 16 55 °^f^^r^^fs FonnstOdcs 59. Das Fonnstiidc 
^StodL'BisenrDdcsddiBbikfa^ SS^Srer^P^^^^Flg.2angedeo- 
21 volbtandig innerhalb d« von dem Platt^trSgerab- J^^^XSpIatteSSverbundea 
sdmitt31 derNabe32uinsddossenenRann«. ^^SSS^der Sstdhingssensoren 56. 57, 58 

IneinerMittd5£&nmg37«nerausSl^iM^^« ^J.SSoSSaienf^^^i^"^^^^'"- 
relativ kraftigen Stimwand 38 NabeK 60 ^^^^^^Zm^.^^d^^^'^'^^ 

Kngdlager39sowieandervomAntneb^tDrlO^ £Zrweiseaufed)art son kaniw rind dunid^ 
a^ewendeten Sdte dieses Lagers erne Magnetflnang- ^^^^^S^^^SetangraM des Flansdies54hin- 
SSsdidrtiing40.DieDidrtung40bestehtauszweinn^^ "^^^^^St^sStorwiddmsiSp^ 
arinigenpSU*en41.42;dnemzwisdien<besa^^ SfSffifffA^SStoSlOrinddagegenflber 
denMsUfcken ritzenden Dauennagnetnng 43 und «- 65 len 24 bis dem mit- 

nSSen FMsrigkdt (nidit dargestdhX die m ^J^^ JS^SK"' 4?. 50 abgedfch- 
dnenligspdt 44 zwisdien dem Magnettuig 43 und ^bder Ma^^^^^^ ^ ^ ^ 
dnerfBWdiLienWdle45dngebradtfistDidrh^ teten Lmenraum des Fiattenspeica 



OS 38 18 994 
7 8 

Ben gefOhrt Die Bohningen 62. 63 konnen relativ eng die AnschlQsse der Statorwicklung in nicht nfiher darge- 
bemessenseuitdasienurdieAnschlQssederStatorwick- stellter Weise, vorzugsweise entsprechend den Fig 2 
lung nicht abcr auch die AnschlQsse dcr Drehstellungs- und 3, durch Ausnehmungen der Welle 45 bzw. 45' iSii. 
sensoren und/oder der (nicht dargestellten) Koramutie- durch nach auBen gefOhrt 

rungselektronikaufnehmenmOsseaAuBerdemlaBtsich 5 Fig. 7 zeigt eine Ausfiihrungsfonn, die weitgehend 
die auBerhalb des abgedichteten Raumes 46 angeordne- ahnlich derjenigen gemSfi Fig. 7 der DE-OS 35 19 824 
te DrehsteDungssensoranordnung 56 bis 58 bequem ju- ist 

stierea Eine flbennaBige Schwachung der Welle 45 Dabei ist in die vorzugsweise aus Leichtmetall beste- 
wird yenniedea hende, den PlattentrSgerabschnitt 31 bildende Nabe 32 

Bei der abgewandelten Ausfuhningsform gemaB 10 der Eisen-RQckschlufiring 67 eingesetzt, der seinerseits 
Fig. 3 sitzt der Rotormagnet 16 unmittelbar in der Nabe sowohl den Rotormagneten 16 als auch den Steuerma- 
32*, die selbst den magnetischen Ruckschlufi bfldet und gneten 52* aufhinunL Die Leiterplatte 55 mit den Dreh- 
fllr diesen Zweck aus magnetisdi gut leitendem Werk- stellungssensoren 56, 57, 58 ist in diesem Fall in dem 
stoff, vorzugsweise Stahl, gefertigt ist Der Steuerma- mittels der MagnetflQssigkeitsdichtungen 40, 50 abge- 
gnetring 52* ist an der von dem Plattentragerabschnitt 15 dichteten Raum 46 untergebracht und beispielsweise 
31 der Nabe 32' abgewendeten Stimseite des Flanschs fiber Stfltzen 78 an dem Statorblechpaket 12 aufge- 
33 angeordnet und in Axialrichtung abwechselnd ma- hSngt FQr das Herausfuhren sowohl der Anschlflsse der 
gnetisiert Die Drehstellungssensoren 56, 57, 58 stehen Statorwicklung als auch der AnschlQsse der Drehstel- 
bei dieser AusfQhrungsform dem Steuermagnetring 52' lungssensoren 56, 57, 58 und/oder einer gegebenenfalls 
axial gegenflber. Die Magnetflfissigkeitsdichtung 50 20 gleichfalls auf der Leiterplatte 55 sitzenden Kommutie- 
sorgt zusammen mit einer die MagnetflQssigkeitsdich- rungselektronik ist ein LagerstQtzring 80 vorgesehen. 
tung 40 der AusfQhning nach Fig. 2 ersetzenden Laby- Der weichmagnetische StQtzring 80 sitzt fest auf der 
rinthdichtung 65 fOr eine Abdichtung des Innenraumes WeUe 13 und ninunt seinerseits das Kugellager 49 und 
46 einschUeBIich der Lager 39, 49 gegenQber dem Rein- die MagnetflOssigkeit 50 (letztere durch magnetische 
raum 48. Durch die Bohrungen 62, 63 der stehenden 25 Krafte) auf. In dem StQtzring 90 sind mindestens eine 
Welle 45 sind wiederum nur die AnschlQsse 66 der Sta- und vorzugsweise mehrere in Umfangsrichtung verteil- 
torwickhing herausgefQhrt Es versteht sich, daB auch te. axial verlaufende Durchgangsdffnungen 81 zur Auf- 
bei dieser AusfQhrungform, falls erwQnscht, die Dreh- nahme der genannten AnschlQsse vorgesehen. Nach 
stellungssensoren 56, 57, 58 von einem dem FormstQck dem Durchziehen der bei 82 angedeuteten AnschlQsse 
59 entsprechenden gemeinsamen Trager aufgenonunen 30 werden die Offnungen 81, beispielsweise mittels einer 
werden kdnnen, der seinerseits auf der Leiterplatte 55 VerguB- oder Klebemasse, abgedichtet Bei dieser Aus- 
befestigt ist Femer kann, ahnlich der zuvor eriauterten fQhrungsform werden Bohrungen in der stehenden Wel- 
AusfQhrungsform, ein zusatzKcher EisenruckschluB vor- le vOllig vermieden. Die Welle bleibt infolgedessen un- 
gesehen werden, wenn es erwQnscht ist, die Nabe 32^ geschw^cht 

aus magnetisch nicht- oder schlechtleitendem Werk- 35 An der Innenseite der Stimwand 83 der Nabe 32 liegt 
stoff, beispielsweise Leichtmetall, zu fertigen. ein weichmagnetischer Abschinnring 84 an. 

Letzteres ist bei der AusfQhrungsform gemaB Fig. 4 Die AusfQhrungsform gemflB Fig. 8 entspricht derje- 
der Fall Dort wird der Rotormagnet 16 von einem Hi- nigen der Fig. 3^ mit der Ausnahme, daB die AnschlQsse 
senrQckschluBring 67 aufgenommea Der die Speicher- 66 der Statorwicklung nicht durch Bohrungen der ste- 
platte 34 tragende Flanscfa 69 bildet bei dieser AusfOh- 40 henden Welle 45, sondem durch einen das untere Ende 
rungsform einen von der Nabe 32" getrennten Teil des der Welle 45 umgreifenden LagerstQtzring 85 hmdurch- 
das Kugellager 49 aufnehmenden Deckels 70. Nabe 32" gefQhrt sind. In dem Rin^um zwischen dem Lager- 
und Deckel 70 sind untereinander dicht verbunden, wo- stQtzring 85 und dem in die Nabe 32* eingesetzten Ring 
bei der dem Deckel 70 zugewendete axiale Endabschnitt 53 befindcn sich das Kugellager 49 und die MagnetflQs- 
der Nabe 32" in eine Ringnut 71 des Deckels 70 ein- 45 sigkeitsdichtung50. 

S^^^ Es versteht sich, daB die WicklungsanschlQsse im Fal- 

Bei den beiden AusfQhrungsformen der Fig. 5 und 6 le einer AusfQhrungsform mit extern liegenden Dreh- 
befindet sich der Steuermagnetring 52' in der Nut 73 stellungssensoren auch durch emen das Lager 49 innen 
eines LagerstQtzringes 74 an dem in den Figuren unte- umgebenden LagerstQtzring entsprechend dem StOtz- 
ren Ende der Nabe 32. Die Nabe 32 bildet bei diesen 50 ring 80 der Fig. 7 hindurchgefOhrt werden kdnnea Des 
AusfQhrungsbeispielen wiederum selbst den magne- weiteren ist es mdglich, bei einer AusfQhrungsform mit 
tischen RQckschluB, und sie ist dementsprediend aus innenUegenden Drehstellungssensoren Qhnlich Fig. 7 
magnetisch gut leitendem Werkstoff, insbesondere zur DurchfQhrung der AnschlQsse einen auf die entste- 
Stahl. hergestelh. Der Steuermagnetring 52^ wirkt in der hende WeUe 45 aufgesetzten, das Kugellager 49 an sei- 
in Verbindung mit Fig.3 geschilderten Weise mit den 55 ner Innenseite tragenden LagerstQtzring 85 gemSB 
hier nidit veranschaulichten Drehstellungssensoren 56, Fig. 8 zu versehea Auch Kombinationen der Einzel- 
57, 58 zusammen. Wahrend bei der AusfQhrungsform merkmale der eriftuterten AusfOhnmgsbeispiele sind 
gem&B Fig. 5 der Innenraum 46 mittels der Magnetflus- ohne weiteres mdglich. 

sigkeitsdichtungen 40, 50 abgedichtet ist, sind bei dem Statt den LagerstQtzring 80 oder 85 mit Offnungen 
AusfQhrungsbeispiel der Fig. 6 an deren Stelle Laby- 60 zur DurchfQhrung der AnschlQsse zuversehen,kann der 
rinthdichtungen 75 vorgesehen. Die AusfQhrungsform LagerstQtzringaudiunmittelbarumdie AnschlQsse her- 
der Fig. 6 unterscheidet sich von der gemaB Fig. 5 im umgespritztsein. 

ubrigen dadurch, daB die stehende Welle 45' in dem das Die Erfindung ist feraer nicht auf den Emsatz von 
Statorblechpaket 12 tragenden und dem daran axial un- magnetfeldemplindlichen Drehstellungssensoren be- 
mittelbar angrenzenden Bereich verdidct ist, wobei die 55 schrfinkt Es kann unter anderem z. R auch mit opti- 
Welle 45' Schultem 76 bildet, auf denen die Kugellager schen Sensoren gearbeitet werdea 
39,49aufeitzea Der metallische StQtzring 80 in Fig. 8 gewahrleistet 

Bei den AusfQhrungsformen der Fig. 4, 5 und 6 sind einen besonders kleinen Schlag der rotierenden TeUe. 
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SerhaS^o^ehensinischaffbndeeineguteibim- 

R^iistjedochfaimandierHiiBidUnodiwerteraBS. s ^^j^^^dVlSTStorblechpaket 
^^^ndere ist zwischen dem Sigiialiiiagnet52 und 12undStatorwicUung(SpdenMte ») s^^^ 

so fortsetzL daB es in umfangsmaBige AusbrQdie des fertopf 21 und die waoe « ^?»TTT. 1*3^ 

I«binig.diepunk»iertangedeatetistuiidiiiit75''ge. «nn««n'*™8f^'^*^^i?SLf«^:^ 

JSctoet ist. vonddrTwelche axial in eine Aiisneh- 50 timg aiisgenchtetii emander abwechsetode Nord und 

mung 65"' hindnrag^ die im IX3rundproffl 65' zusfitz- Sadpole voA^ol 45 ist on 

Mr^rEesehenw^kann,sowieesimoberenTeil ^iif das m Fi^^lO untere Ento to W 

toSSTdurchdieSffleTSundeSausgefflhrt 5?*«?»*^J5^ ^4 

feT A«f diese Wdse kann eine wesendich Gewmdebohningen ^^^^^^^T^J^^ 

S^d^ffi^Kl Id 50 dargestellt ist. in antrieb mit dem ^^^^^^^^^^Z- 
vSlMuneniSelbstverstindBdihatdeseAbdich- einer den Reinraim 48 begi^zenden Wandoto d^ 
tt^Z^^^^^^BteLSwinthdiditUM gleichen veAimden werden kaniL Der Fknsch 54 trtgt 

SJ^^^SSS^^SSiacd. £sein^dT^°S"!fJ1*'r"^'"ri?«SS 
m^SesdbstaidiBrBedentiingfte^ 60 eine Leiterplatte 55. Auf der Leiterplatte 55 and drei 

"S^^^^^^Sn und ist niciit an D«J»*t^«Sf«»,^^^^ 
SSrii1KtorKukliongebmden.DiezusiUzfi- sich im dargesteBten AiisfOhrungsb«spid 
SL mKZ^ 65'" bzw. ahebungen 75" in den Steuennagn^ 52 ^f""''^?^^!^^'^^ 
IangenSchei±elidteI.ProfiIsjeweilssind.wieschon sensoren. bospidswe^ 

«S?TOn^^tzIichverstarl4nderWiri^ 65 Fe«<lpl^ ,^*»«°«**°^^^ SSSt^S^ 

Dichtbdten der L^d^yrindidichtungen. Solche Elemente Die Drehstetorngssensoren 56. 57, Ma^ !LSaS 

sind als Masseteile &gt. "nefaieb- oder FlieBpreB- ^^^^ff^^^^S^^^S 
teileiimdinihremiSilwandmitdemdermagnetischen sopositiomei1,daBdieAnderungenderSensonicna«z«r 
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stande mit den NuUdurchgangen der zugeordneten Spu- 

len im wesentlichen zusammenfaUea Dies wW bei der 

veranschaulichten AusfOhrungsfonn gemlB Fig. I da- 

durch meicht daB die Drehstellungssensoren mit Be- 

zug auf die Mitte der Offnungen der Statomuten 23A 5 

bis 23f*uin 15**in«* versetzt sind Die DrehsteUungssen- 

soren 56, 57, 58 kdnnen in nichtgezeigter Weise von 

einem gemeinsamen FormstQck, vorzugsweise einem 

Kunststoff-SpritzpreBteil, gehalten sein, wie es fOr ein- 

zeine Sensoren aus der DE-OS 31 11 387 bekannt ist 10 

Durch die Verwendung eines gemeinsamen FormstQcks 

als Triger fOr die Drehstellungssensoren kann deren 

gegenseitige Lage auf reproduzierbare Weise beson- 

ders genau eingehalten werden. Die Leiterplatte 55 ist 

an einem Ring 93 befesdgt und wird mit in diesen Ring 15 

eingreifenden Schrauben 94 fest gegen den Flansch 54 

gezogea Ein nach oben vorspringener Aufienrand 95 

des Flansches 54 greift nach Art eines HohJzylinders in 

eine Nut 96 an der Unterseite des Flanschs 54 eia Der 

dadurch gebiJdete Labyrinthspalt 97 sorgt fOr eine zu- 20 

sfitzliche Abdichtung zwischen dem stehenden Flansch 

54 und dem rotierenden Motordeckel 47. 
Die AnschJQsse der Drehstellungssensoren 56, 57, 58 

und/oder einer gegebenenfalls gleichfalls auf der Leiter- 
platte 55 sitzendenKommutierungselektronik. die in be- 25 

kannter Weise aufgebaut sein kaim, sind durch eine oder 

mehrere Offoungen des Flansches 54 hindurchgefOhrt. 
die in umfangsmflBigen AusbrOchen des Ringes 93 mQn- 
den. Die AnschlOsse der Statorwicklung (Spulen 24 bis 
29) des Antriebsmotors 10 sind dagegen Qber Bohrun- 30 
gen 62, 63 der stehenden Welle 45 aus dem mitteb der 
Magnetflflssigkeitsdichtungen 40, 50 abgedichteten In- 
nenraum des Plattenspeicherantriebs nach auBen ge- 
fOhrt Die Bohrungen 62, 63 kSnnen relativ eng bemes- 
sen sein, da sie nur die AnschlOsse der Statorwicklung 35 
nicht aber auch die AnschlOsse der Drehstellungssenso- 
ren und/oder der (nicht dargestellten) Kommutierungs- 
elektronik aufnehmen mflssen. Aufierdem Iflfit sich die 
auBerhalb des abgedichteten Raumes 46 angeordnete 
Drehste]lungssensoranonlnung56bi858bequemjustie- 40 
rea Eine QbermaBige Schwfichung der Welle 45 wird 
vermiedea 
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